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Partnerzy projektu

Politechnika w Koszycach (TUKE), Slowacja
Koordynator projektu
http/www.sjf.tuke.sk/kr

Klaster Technologii Automatyzacji
i Robotyki (AT+R), Slowacja
http://www.clusteratr.sk/

Przemyslowy Instytut Automatyki
i Pomiarow PIAP, Polska
http://www.piap.pl/

Politechnika w Bukareszcie, Rumunia
http://www.upb.ro/

Zespol szkol zawodowych Juraja Henischa, Slowacja
http://www.ssjh.sk/

Firma MANEX, Koszyce, Slowacja
http://www.manex.sk/

Politechnika Lubelska, Polska
http://www.pollub.pl/
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O projekcie

Projekt koncentruje sie na edukacji nauczycieli srednich szkét zawodowych w
obszarze robotyki, poprzez dostarczanie im aktualnych informacji,
opracowanych na wysokim poziomie, przekazywanych w atrakcyjny,
innowacyjny sposob. Gtéwnym celem projektu jest przygotowanie materiatdw
szkoleniowych przeznaczonych dla nauczycieli przedmiotéw technicznych. Przy
ich opracowaniu bedzie wykorzystywana zaréwno aktualna podstawowa wiedza
w przedmiocie, jak tez najnowsze osiggniecia z zakresu robotyki. Nauczyciele
przeksztatcg nastepnie uzyskane wiadomosci we wtasne materiaty edukacyjne,
w postaci programoéw konkretnych przedmiotow, modutdéw tematycznych do
wykorzystania w réznych zajeciach, w tym takze w pracach koét zainteresowan
powigzanych z robotykg. Planowane rezultaty projektu:

o Zestaw materiatbw szkoleniowych zaimplementowanych w kursie e-
learningowym. Dostepne bedg wersje jezykowe partneréw projektu oraz
wersja w jezyku angielskim.

« Edukacyjno-szkoleniowa platforma ICT, wykorzystujgca e-learningowy portal
Moodle, na ktérej bedg prezentowane i omawiane aktualne informacje z
zakresu robotyki przemystowej i ustugowej. Zatozenia platformy uwzgledniajg
zapewnienie tatwego dostepu do materiatdbw nauczania, przyjaznej obstugi,
ogolnej funkcjonalnosci i uzytecznosci. Interfejs uzytkownika, jak tez
wszystkie materiaty zostang opracowane w wersjach jezykowych partneréw
projektu oraz w jezyku angielskim.

o Laboratorium wirtualne, zaprojektowane jako interaktywne zrédio wiedzy,
umozliwiajgce rowniez kontakty i wymiane informacji miedzy uczniami a
nauczycielami. Bedzie zawierato kilka modeli wirtualnych 3D réznych robotow
oraz innego wyposazenia stanowisk zautomatyzowanych/zrobotyzowanych.
Uzytkownik bedzie modgt projektowac i implementowa¢ w rzeczywistosci
wirtualnej wiasne zrobotyzowane stanowiska produkcyjne, wykorzystujgc
dostepne modele robotow lub konfigurujgc nowe, z oferowanych modutéw.
Laboratorium bedzie stuzy¢ do oceny praktycznej wiedzy uzyskanej podczas
nauki z wykorzystaniem platformy edukacyjne;j.

Dziatania projektu sg nakierowane na poprawe edukacji w obszarze robotyki na
poziomie Srednich szkdét zawodowych. Istotnym celem projektu jest poprawa
wspotpracy sfery edukacji i gospodarki, ktéra powinna zaowocowac lepszym
przygotowaniem absolwentéw srednich szkét zawodowych do wymagan rynku
pracy i spetnieniem przez nich oczekiwan przysztych pracodawcoéw.
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Plan projektu i przewidywane
rezultaty

Realizacja projektu i podejmowane dziatania sg tak
zaplanowane, aby osiagna¢ 3 grupy rezultatow
intelektualnych:

O1) Analiza wymagan firm inzynierskich wobec nowo rekrutowanych pracownikéw
— absolwentéw srednich szkét zawodowych,

02) Zestaw materiatow szkoleniowych do ksztatcenia nauczycieli szkét srednich w
obszarze robotyki,

- robotyka przemystowa - podstawowe pojecia i definicje oraz parametry,
programowanie robotéw, ich programowanie, bezpieczenstwo systemow
zrobotyzowanych, systemy wizyjne, elementy wykonawcze i urzadzenia

sensoryczne dla robotéw przemystowych.

- _robotyka ustugowa - podstawowe pojecia i definicje oraz parametry,
programowanie, typy robotéw ustugowych (kotowe, ggsienicowe, kroczace,
latajgce, ptywajgce, wspinajgce sie), elementy wykonawcze, wyposazenie
sensoryczne robotdw ustugowych, systemy wieloagentowe, grupowe (swarm),
trendy rozwojowe w robotyce ustugowe;j.

03) Edukacyjno-szkoleniowa platforma ICT dla szkolenn nauczycieli srednich szkot
zawodowych w obszarze robotyki.
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Oddziatywanie

W wyniku realizacji projektu poprawi sie przygotowanie nauczycieli, a w
nastepstwie tego takze poziom wyksztatcenia absolwentéw, szkdét srednich
zawodowych w dziedzinie robotyki. Ma to kluczowe znaczenie dla
utrzymania i rozwijania w Europie nowoczesnej produkcji opartej na
automatyzacji/robotyzacji. Materiaty edukacyjne, opracowane w Projekcie
bedg mogty by¢ wtgczone do szkolen i ksztatcenia wszystkich uczniéw szkot
Srednich zawodowych.

Oddzialywanie na gru docelowa "Nauczyciele srednich szkof
zawodowych":

Nauczyciele szkét Srednich skorzystajg z projektu poprzez uzyskanie
najnowszych informacji i wiedzy w obszarze robotyki przemystowej i
ustugowej. Dzieki temu uzupetnig oni swoje wyksztatcenie w tej atrakcyjnej,
innowacyjnej dziedzinie, na ktérg jest obecnie duze zapotrzebowanie. To
poprawi ich mozliwosci rozwoju kariery i pozycji na rynku pracy.
Oddziatywanie na grupe docelowa "Przedsiebiorstwa produkcyjne”:

W diluzszej perspektywie projekt przyniesie korzysci rowniez firmom
produkcyjnym. Bedg one zatrudniaé nowych pracownikow, absolwentow
Srednich szkdt zawodowych, lepiej wyksztatconych, wyposazonych w
najnowszg, wysokiej jakosci i innowacyjng wiedze i umiejetnosci w zakresie
wdrazania, obstugi | programowania oraz konserwacji systemow
robotowych.

Oddziafywanie na grupe docelowg "Uczniowie Srednich szkof

Zzawodowych":
Poniewaz projekt koncentruje sie gtdwnie na edukacji w dziedzinie robotyki

nauczycieli na poziomie srednich szkdét zawodowych, skorzystajg z niego
réowniez posrednio uczniowie tych szkoét. Podniesienie poziomu ksztatcenia w
zakresie robotyki, uzyskanie przez ucznidw najnowszych informacji z tej
dziedziny, pozwoli im uzyskaC przewage konkurencyjnej na rynku pracy i
zwiekszy mozliwosci otrzymania i egzekwowania lepszych warunkow
zatrudnienia.

Oddzialywanie na zdefiniowane grupy docelowe:

- wptyw na stwarzanie lepszych mozliwosci indywidualnego rozwoju
osobom wykorzystujgcym wyniki projektu,

- wdrazanie i wspieranie uczenia sie przez cate zycie oraz planowania
kariery,

- poprawa atrakcyjnosci i jakosci programéw edukacyjnych i ksztatcenia
zawodowego.
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Upowszechnianie

Dziatania promocyjne i upowszechniajgce projektu obejmujg
regularne aktualizacje strony internetowej projektu, gdzie znajdujg
sie aktualne informacje o wydarzeniach, dziataniach i spotkaniach.
Strona zawiera rowniez podstawowe informacje o projekcie,
partnerach konsorcjum oraz raporty z poszczegolnych produktow.

Upowszechnianie projektu obejmuje rowniez jego promowanie w
srednich szkotach zawodowych, regionalnej telewizji (Bardejow),
czasopismach naukowych i edukacyjnych oraz podczas spotkan z
firmami przemystowymi. Wyniki prac sg prezentowane corocznie
w czerwcu na konferencji OPTIROB, a w listopadzie na
konferencji ICMERA w Rumunii, gdzie partnerzy zgtaszajg
artykuty, ktore powstaty w ramach realizacji projektu.

Te dziatania akademickie umozliwiajg prowadzenie dyskusji na
temat ksztatcenia zawodowego w obszarze robotyki, wdrazanie
niektorych nowych kierunkow i wykorzystywania nowoczesnych
metod edukacyjnych.

Dalsze informacje o projekcie na stronie internetowej:
http://rusos.sjf.tuke.sk/index.html
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M1 - poczatkowe spotkanie

partnerskie, Kosice, Slowacja

Spotkanie otwierajgce projektu RUSOS odbyto sie w dn. 11.11.2015 w
Koszycach, na Stowacji. Uczestniczyli w nim wszyscy partnerzy oprocz
firmy VETEC (Niemcy), ktéra wycofata sie z udziatu w projekcie. W sumie
na spotkanie przybyto 14 osob. Podczas spotkania przekazano ogolne
informacje o projekcie, harmonogram prac, cele projektu, zasady
finansowania, opis planowanych rezultatow. Osobng czescig spotkania
byta prezentacja partneréw uczestniczgcych w projekcie RUSOS: PIAP
Warszawa, MANEX Koszyce, Politechnika Lubelska, Politechnika w
Koszycach, Klaster Technologii Automatyzacji i Robotyki (AT+R) i Zespo6t
szkét zawodowych Juraja Henischa z Bardejowa. Kazda organizacja
przedstawita swoje kompetencje i zakres odpowiedzialnosci w
planowanych pracach.

Koordynator projektu przedstawit szczegdétowe informacje o kazdym
planowanym rezultacie oraz harmonogram zadan w postaci graficznej
(wykres Gantta). Wspodlnie opracowano plan dziatan na pierwszy okres
realizacji projektu, z podziatem na zadania przypisane do poszczegdlnych
partnerow. Zostaty okreslone cele, terminy i szczegotowe dziatania
zwigzane z rezultatami intelektualnych. Na zakonczenie uzgodniono
termin kolejnego spotkania.
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M2 - drugie spotkanie partnerskie,
Kazimierz Dolny, Polska

Drugie spotkanie robocze konsorcjum projektowego odbyto sie 20.05.2016
w Kazimierzu Dolnym, w Polsce - wzieto w nim udziat 15 uczestnikéw,
reprezentujgcych  wszystkich partnerow. Na poczgtku spotkania
sprawdzono realizacje zadan przyjetych w planie dziatan podczas
spotkania otwierajgcego. Podczas spotkania zaprezentowano nowego
partnera. Jest nim Politechnika w Bukareszcie (Rumunia), ktora oficjalnie
dotgczyta do projektu 01.04.2016. Ponadto dyskutowano rowniez stan
opracowania rezultatow projektu: O1) - Analiza wymagan grup
docelowych, 0O2) - Zestaw materiatdw szkoleniowych do ksztatcenia
nauczycieli szkét srednich w obszarze robotyki oraz O3) - Edukacyjno-
szkoleniowa platforma ICT dla szkolen nauczycieli Srednich szkot
zawodowych w obszarze robotyki.

Zostaty rozdzielone kolejne zadania miedzy partnerow oraz ustalono date
kolejnego spotkania w Bukareszcie, Rumunia. Byty rowniez dyskutowane
kwestie zwigzane z organizacjg seminarium upowszechniajgcego, ktore
ma sie odby¢ w pazdzierniku 2016 na Stowacji.
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